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Senhor Diretor,
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Departamento de Engenharia de Telecomunicagfes e Controle, realizada em
04 de maio de 2023, o Programa para Livre Docéncia na Especialidade:
Controle e Automacao, com énfase em Instrumentacdo e Controle Industrial.
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PROGRAMA PARA LIVRE DOCENCIA
ESPECIALIDADE: CONTROLE E AUTOMACAQ
ENFASE: INSTRUMENTAGCAO E CONTROLE INDUSTRIAL

DISCIPLINAS DE GRADUAGAO

PTC3313 — Sistemas de Controle

PTC3414 — Controle de Processos industriais

PTC3415 — Modelagem e Simulagéo
PTC3419 — Controle Digital
PTC3421 — Instrumentacéo industrial

PTC3568 — Sistemas Digitais em Controle de Processos

Aprovado pela Congregagao - ErUa.
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DISCIPLINAS DE POS-GRADUACAO

PTC5719 — Identificacdo de Sistemas

PROGRAMA

. Instrumentagdo Industrial: Conceitos bésicos de instrumentagdo: caracteristicas de
instrumentos, documentagdo e simbolos, diagramas de tubulagdes e instrumentos.
Medicdo: pressdo, temperatura, vazao, nivel. Atuacéo: valvulas de controle industriais.
Atrito em valvulas de controle.

. Modelagem e Simulagdo: Métodos de obtengdo de modelos dindmicos. Principios
basicos da identificagao de sistemas. Representagdo de modelos. Geragdo de modelos
de processos industriais. Anédlise do comportamento dindmico de sistemas lineares.
Simulagao de processos industriais.

. Controle Linear: Controle em malha aberta e em malha fechada. Esquema de controle
por realimentagéo. Andlise de resposta transitéria. Resposta temporal de sistemas de 12
e 22 ordem. Especifica¢des de projeto no dominio do tempo. Estabilidade. Analise de
erros estacionarios. Método do Lugar das Raizes. Margens de estabilidade.

. Controle Digital: Elementos basicos de um sistema de controle digital. Amostragem de
sinais: conversores A/D e D/A. Transformada Z, fungdes de transferéncia e andlise de
estabilidade. Erros de regime. Técnica de projeto de compensadores digitais: lugar das
raizes, projeto algébrico, projeto no dominio da frequéncia. Controladores PID digitais.

. Controle de Processos Industriais: Evolugéo dos sistemas de controle de processos.
Estudo do efeito de atrasos de transferéncia e de transporte. Critérios de desempenho
de sistemas de controle. Controladores PID. Métodos de sintonia de controladores PID.
Tecnicas usuais de controle de processos na industria.

. Sistemas Digitais em Controle de Processos: Evolugdo histérica dos sistemas de
controle industriais. Tipos de sinais de transmissdo campo/sala de controle.
Equipamentos: sistema de aquisicBo de dados, controlador Single loop, controlador
l6gico programave! (CLP), sistema digital de controle distribuido (SDCD).



