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Especialidade: Controle e Automaci
Enfase: Sistemas de Controle e Automacao

Disciplinas de Graduacio

PEE 413 - Controle I
PEE 511 - Controle II

PEE 513 - Controle III R e
PEE 417 - Controle V
PEE 622 - Controle VII
PEE 512 - Laboratério de Controle de (O
PEE 514 - Controle de Processos Industriais
PEE 617 - Servomecanismos

PEE 620 - Automagdo da Manufatura

PEE 719 - Identificagdo de Sistemas
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Disciplinas de Pés-Graduacao

PEE 720 - Controle Estocéstico
PEE 721 - Controle Otimo I
PEE 733 - Estabilidade Entrada-Saida
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PEE 735 - Sistemas N&ao Lineares | ——_Ce—
PEE 784 - Tépicos Avangados em Controle Adaptativo CR ISTINA A. CAPRIOLLI LoD
PEE 822 - Introducdo aos Processos Estocdsticos ( Dirstora »ﬁxca_ﬂémica - EPUSP
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Programa

. Controle Linear Monovaridvel: Critérios de qualidade de sistemas de realimentagio. Métodos de

analise e projeto no dominio da freqiiéncia. Método do lugar das raizes. Controladores PID.

. Controle Linear Multivaridvel: Controlabilidade. Observabilidade. Formas canénicas. Realimentacdo

de estados. Observadores assintéticos. Realizagdes minimas.

Controle Otimo: Programagao dindmica. Utilizagio de célculo variacional em problemas de controle
étimo. O principio do minimo. Regulador linear quadratico.

Controle Digital: Transformada z. Estabilidade. Conversores A/D e D/A. Projeto através de dis-
cretizagdo de controladores de tempo continuo. Projeto direto por técnicas de transformadas e por métodos
no espago de estados.

. Controle Nao-Linear: Autonomia e pontos de equilibrio. Espago de estados. Solugbes periédicas e

ciclos-limite. Métodos analiticos aproximados.

Estabilidade: Método direto de Liapunov. Estabilidade de sistemas lineares. O problema de Lur’e.
Estabilidade £P. Critério de Popov.

Identificagio de Sistemas: Modelos matematicos para identificagdo de sistemas dindmicos. Métodos de
estimagdo de pardmetros. Propriedades dos métodos de identificagdo. Métodos recursivos de estimagio.

Controle Adaptativo: Objetivos do controle adaptativo. Equivaléncia 3 certeza. Estabilidade de
sistemas adaptativos. Aplicagdes, problemas, e alternativas em controle adaptativo.

Controle Estocdstico: Probabilidade e varidveis aleatérias. Processos estocasticos. Processos esta-
ciondrios e ergdédicos. Anélise espectral em sistemas lineares. Filtro de Kalman e regulador linear
quadrético gaussiano.

Sistemas de Automagio e Controle: Evolugio da tecnologia e tendéncia a digitalizagdo de sistemas
de automagio e controle. Filosofia dos sistemas de controle distribuidos. Hierarquizacdo dos sistemas de
controle e automagéo: integragio da manufatura por computadores. Aplicagdes em controle de processos
industriais.



