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Sao Paulo, 21 de fevereiro de 2019.

Prof?. Dr?. Liedi Legi Bariani Bernucci
Diretora da Escola Politécnica da USP

Assunto: Programas para Concurso de Professor Livre Docente
Senhora Diretora

O Conselho deste Departamento, em reunido realizada em 20 de fevereiro de 2019,
aprovou os programas, conforme segue anexos, para o concurso de Professor Livre Docente, nas
especialidades listadas abaixo:

- Modelagem, Analise e Sintese de Sistemas Mecatronicos
- Automacao, Controle e Robdtica
- Projeto de Maquinas e Manufatura em Engenharia Mecatronica.

Atenciosamente
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Prof. Dr. Emilio Carlos Nelli Silva
Chefe do Departamento.
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ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO
Departamento de Engenharia Mecatronica e de Sistemas Mecanicos

Programa para Concurso de Livre Docéncia
Especialidade: "Automacao, Controle e Robética”

1) Sistemas produtivos automatizados.

2) Manufatura, manufatura digital e planejamento de processos assistidos por
computador.

3) Inteligéncia artificial, aprendizado de maquina e anélise de grandes bases de dados.
4) Sistemas de controle lineares e ndo-lineares.

5) Sistemas a Eventos Discretos, controle e logistica em producéo.

6) Sensores e visdo computacional.

7) Robds industriais (por exemplo: manipuladores, robds colaborativos).

8) Robds de servigo e suas aplicagbes (por exemplo: medicina, distribuicdo).

9) Bio-robdtica e Bidnica.

10) Veiculos auténomos e semi-auténomos (ar, mar, terra,).

Disciplinas de Graduagao

PMR3304 Sistemas de Informacdo

PMR3201 Computagao para Automagao

PMR3508 Aprendizado de Maquina e Reconhecimento de Padrdes
PMR3404 Controle |

PMR3503 Controle Moderno

PMR3502 Elementos de Robdtica

PMR3305 Sistemas a Eventos Discretos

PMR3507 Fabrica Digital

PMR3408 Instrumentacado

PMR3403 Atuadores e Acionamentos

PMR3308 Eletrénica Analdgica para Mecatronica
PMR3303 Eletrénica Digital para Mecatrdnica

PMR3406 Microprocessadores em Automacgao e Robdtica
PMR3101 Introduc¢do a Manufatura Mecanica

PMR3202 Introdugdo ao Projeto de Sistemas Mecanicos
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Disciplinas de Pés-Graduagdo

PMR5022 Introducdo a Geometria Computacional e suas Aplicagdes: Reconstrucdo Geomeétrica,
Otimizac3o Evolutiva e Programagdo Paralela

PMR5014 Controle N3o Linear Aplicado a Sistemas Mecénicos e Mecatrdnicos

PMR5005 Biomecatrdnica e Biorobotica

PMR5004 Fundamentos do Projeto de Sistemas Mecanicos
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