Programa Concurso para Livre Docéncia
Especialidade: Engenharia Mecatrdnica

1 - Automacgéo e Controle de Sistemas Mecatrénicos

2 - Modelagem, Andlise e Sintese de Sistemas Mecatrénicos

3 - Métodos Experimentais em Sistemas Mecatrénicos

4 - Sistemas de Produgéo Flexiveis

5 - Conceitos Basicos de CAD/CAE/CAM

6 - Projetos de Maquinas Controladas por Computador e Robés

7 - Sensores e Atuadores

8 - Conceitos de Manufatura Integrada por Computador

9 - Linguagens e Técnicas de Programagéo (Maquinas, Robds e Sistemas
Embarcados)

Disciplinas de Graduagio

PMR - 2420 - Mecéanica Computacional

PMR - 2300 - Computagao para Automagéo

PMR - 2520 - Introdugé&o ao CAD/CAM

PMR - 2450 - Projeto de Maquinas

PMR - 2470 - Métodos Experimentais em Sistemas Mecanicos
PMR - 2560 - Elementos de Robética

PMR - 2320 - Sistemas Dinamicos para Mecatrénica

PMR - 2360 - Controle e Automacgéo |

PMR - 2400 - Controle e Automagéo I

PMR - 2440 - Programagéo para Automacao

PMR - 2460 - Modelagem e Controle de Sistemas Discretos

Disciplinas de Pés-Graduagao
PMR - 5006 - Introdugdo ao CAD/CAM

PMR - 5005 - Fundamentos da Robética
PMR - 6227 - Tecnologia de Sensores e Aplicagbes
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