Especialidade: “Processos de Fabricac¢do”

1 - Processos de fundicdo dos metais (em areia, em moldes/ permanentes por
gravidade, em moldes permanentes sob presséo e de precisao).

2 - Processos de conformagé&o plastica dos metais (laminago, extruso, trefilacao,

forjamento e estampagem). \

3 - Processos de usinagem dos metais (processos de usinagem com ferramentas

de geometria definida, processos de usinagem ferramentas de geometria nao

definida e processos ndo convencionais).

4 - Processos de fabricacdo por sinterizagéo.

9 - Processos de tratamento térmicos dos metais ferrosos e nao ferrosos

(recozimento, normalizagéo, témpera, revenimento, solubilizagdo, envelhecimento,

cementagao e nitretagao). '

6 - Processos de tratamentos superficiais dos metais (deposigéo eletroquimica e

metallirgica de metais).

7 - Processos de soldagem dos metais (soldagem oxi-gas combustivel soldagem a

arco voltaico, soldagem por passagem de corrente elétrica, brasagem).

8 - Planejamento do processo de fabricagédo ..

9 - Projeto de ferramentas de fabricag&o (para usinagem, forjamento, estampagem

e fundigédo sob pressao).

10 - Projetos de dispositivos, gabaritos e sistemas de fixagdo para processos de

fabricacgao.

Programa baseado nas disciplinas

PMR - 2201 - Introdugéo ao Projeto de Sistemas Mecénicos

PMR - 2202 - Introdugdo a Manufatura Mecénica

PMR - 2203 - Laboratério de Manufatura Mecanica |

PMR - 2350 - Complementos de Fabricagdo Mecénica

PMR — 5217 - Planejamento de Processos de Fabricagdo Auxiliado por
Computador '

PMR - 2351 - Fabricagédo Mecanica

PMR - 5220 - Processos de Fabricagdo Mecanica Desenvolvimento de
Ferramentas, Moldes e Matrizes

PMR - 5408 - Tépicos Avancados para Manufatura

Aprovado pela Congregagdo - EPUSP

em Sessdo J}/Q‘/IJ_O40

A
ANGELA TEREJA BUSCEMA
Myrfars funcional: 27758482
Assislente Técnico Académico



Programa de Concurso para o Cargo de Professor Assistente, Doutor, Livre-Docéncia

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

09.

10.

11.

13.

e Titular

Especialidade: “Automagido da Manufatura e Robotica”

PROGRAMA

Linguagem de Montagem: Conceitos basicos sobre Linguagem Assembler,
Programagdo, Execugdo.

Linguagem Estruturada para Programagio de Computadores: Conceitos basicos de
Programag@o Estruturada.

Estruturas de Dados: Estruturas mais usuais como Filas, Pilhas e Técnicas de acesso.

Aplicagio de Computadores em Automagio: Formas de utilizagdo Direta e Indireta,
Beneficios e Dificuldades.

Técnicas de Documentagio de Programas: Hierarquizagdo, Modulariza¢do, Rotulagem
e outras formas de explicitar Fungdes.

Aritmética Binaria e Algebra de Boole: Operagdes Binarias e Propriedades da Algebra
de Boole.

CAD Hardware: Dispositivos de Interface com o Operador ¢ Emissio de Documentos,
Dispositivo de Processamento de Dados, Sistemas de Informag@o.

Ciclo de Projeto com uso de Ferramentas CAD/CAE: Caracteristicas do Ciclo de
Desenvolvimento de Projetos de Engenharia e Ferramentas Computacionais
Associadas.

Sistemas CAPP: Caracteristicas do Planejamento de Processos de Fabricagdo e
Ferramentas Computacionais Associadas.

Técnicas de Modelagem de Sélidos: Conceitos Basicos das Principais Técnicas de
Representagio de Sélidos para o CAD/CAM.

Técnicas de Modelagem de Superficies: Conceitos Basicos das Principais Técnicas de
Representagdo de Superficies para o CAD/CAM.

. Transformac?o de Coordenadas: Técnicas usuais para Transformagio de Coordenadas.

Sistemas de Producio Flexiveis: Conceitos Fundamentais, Componentes Basicos.
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Especialidade: Métodos Computacionais Aplicados & Automagdo Industrial e Robética

PROGRAMA

[

Linguagens de Programacéo e Estruturas de Dados.

2. Aplicag¢do de Computadores em Automagio.

Ciclo do Projeto com Uso de Ferramentas CAD/CAE: Caracteristicas do Ciclo de

Desenvolvimento de Projetos de Engenharia e Ferramentas Computacionais

Associadas.

Modelagem de Sistemas Mecatronicos.

Métodos Experimentais em Sistema Mectronicos.

Andlise de Confiabilidade de Sistemas Mecatronicos.

Técnicas de Modelagem de Superficies e Solidos: Conceitos Basicos das Principais

Técnicas de Representagdo de Solidos para o CAD/CAM.

Sistemas de Produgdo Flexiveis: Conceitos Fundamentais, Componentes Bésicos.

9. Arquitetura de Méaquinas com CNC e DNC: Arquitetura de Méaquinas Operatrizes
com CNC, Programagéo e Sistemas DNC.

10. Manufatura Integrada por Computador: Conceitos Bésicos, Ilhas de Automacdo

I'1. Modelo Cinematico de Manipuladores: Modelo Cinematico Direto e Inverso de
Manipuladores, Transformagdes Homogéneas.

12. Sistemas Sensoriais de Robds.

13. Técnicas de Programagdo de Robos.

14. Sistemas de Acionamento de Robds.
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Programa Baseado nas Disciplinas

PMR - 2420 Mecéanica Computacional

PMR - 2300 Computagdo para Automagio

PMR - 5006 Introdugdo ao CAD/CAM

PMR — 2450 Projeto de Maquinas

PMR - 2430 Mecanismos para Automagio

PMR - 2470 Métodos Experimentais em Sistemas Mecanicos
PMR - 5005 Introdugdo a Robotica



Programa Concurso para Livre Docéncia
Especialidade: Engenharia Mecatrdnica

1 - Automacgéo e Controle de Sistemas Mecatrénicos

2 - Modelagem, Andlise e Sintese de Sistemas Mecatrénicos

3 - Métodos Experimentais em Sistemas Mecatrénicos

4 - Sistemas de Produgéo Flexiveis

5 - Conceitos Basicos de CAD/CAE/CAM

6 - Projetos de Maquinas Controladas por Computador e Robés

7 - Sensores e Atuadores

8 - Conceitos de Manufatura Integrada por Computador

9 - Linguagens e Técnicas de Programagéo (Maquinas, Robds e Sistemas
Embarcados)

Disciplinas de Graduagio

PMR - 2420 - Mecéanica Computacional

PMR - 2300 - Computagao para Automagéo

PMR - 2520 - Introdugé&o ao CAD/CAM

PMR - 2450 - Projeto de Maquinas

PMR - 2470 - Métodos Experimentais em Sistemas Mecanicos
PMR - 2560 - Elementos de Robética

PMR - 2320 - Sistemas Dinamicos para Mecatrénica

PMR - 2360 - Controle e Automacgéo |

PMR - 2400 - Controle e Automagéo I

PMR - 2440 - Programagéo para Automacao

PMR - 2460 - Modelagem e Controle de Sistemas Discretos

Disciplinas de Pés-Graduagao
PMR - 5006 - Introdugdo ao CAD/CAM

PMR - 5005 - Fundamentos da Robética
PMR - 6227 - Tecnologia de Sensores e Aplicagbes
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